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ELK Motor a été fondé par les principaux actionnaires de Yilmaz Reduktor, dans le
prolongement de la famille de produits. ELK Motor fabrique des moteurs électriques
d'une taille de 71 a 280 dans une zone fermée de 40 000 m2 construite sur une zone
ouverte de 100 000 m2.

Toutes les séries de moteurs sont congues et fabriquées conformément aux normes
européennes et dans les classes IE2 et IE3 efficiency.

La conception et la technologie principales du moteur ELK sont entiérement adaptées
a la classe IE3 efficiency. Les dimensions extérieures des modeéles IE3 et IE2 étant
totalement identiques, le remplacement du moteur IE2 par des moteurs IE3 se fera
facilement.

Parallélement aux moteurs conformes aux normes européennes, ELK Motor fabrique
également des moteurs spéciaux pour ses clients afin de réduire les cotts et
d'augmenter la productivité.

Les moteurs ELK, de I'ingénierie aux processus de fabrication, sont entiérement
fabriqués dans notre usine située a Cerkezkdy. Les arbres de moteur et les flasques
sont fabriqués par des machines CNC entierement automatiques sous un controle de
qualité continu. Les rotor et les stator sont fabriqués dans nos lignes de poingonnage
et d'emboitement entiérement automatiques.

Apres avoir injecté I'aluminium pur dans les noyaux de rotor dans une ligne
d'injection de rotor entierement automatique, les noyaux de rotor sont préts pour
l'assemblage. Dans les lignes d'enroulement automatiques, les noyaux de stator sont
enroulés et vernis soit par la méthode d'immersion automatique, soit par la méthode
VPI (imprégnation sous vide et pression) selon les besoins et le domaine d'utilisation.
Ainsi, les produits sont toujours au meilleur niveau de qualité et de performance.

Apres toutes ces opérations, nos moteurs, qui sont assemblés conformément aux
prescriptions du produit, sont testés et controlés entiérement pour la derniere fois,
puis expédiés aux clients apres emballage.

En outre, ELK Motor dispose du systeme de gestion de la qualité et du produit final

certificates, dont les clients ont besoin. Notre systeme de qualité est certified avec la
norme ISO 9001 et nos produits ont 'approbation UL.
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Compatibilité IEC / EN / UL

Tous les moteurs ELK standard sont congus, fabriqués et testés conformément aux normes CEI et EN
indiquées ci-dessous.

IEC 60034-1 Evaluation et performance

|IEC 60034-2-1 Méthodes de détermination des pertes et de rendement
IEC 60034-5 Classification des degrés de protection

IEC 60034-6 Méthodes de refroidissement

IEC 60034-7 Symboles de construction et de montage

|IEC 60034-8 Marquage des terminaux et sens de rotation

IEC 60034-9 Limites de bruit

IEC 60034-11 Protection thermique intégrée

IEC 80034-14 Limites de vibration

|IEC 60034-18-1 Evaluation fonctionnelle du systéme d'isolation

|EC 60034-30 Classes d'efficacité (code IE)

IEC 60038 Tensions de référence

EN 50347 Dimensions et puissance des machines électriques

EN 55014-1

EN 61000-3-2 ——— Compatibilité électromagnétique

EN 61000-3-3

uL1004-1 Machines électriques tournantes - Exigences générales

CSA C22.2 No. 100

c“ us

Moteurs et générateurs

Tous nos moteurs, qui portent ce logo UL sur la plaque signalétique, sont
approuvés par UL et fabriqués conformément aux normes UL1004-1 et
CSA C22.2 n° 100 avec le numéro E496161 file.

Selon la norme CEI 60034-1, les valeurs du catalogue peuvent s'écarter des valeurs
réelles comme suit :

An =+20% (ns-nyn), Pn> 1 kW

. n
Vitesse (n) An =+30% (ns - ny), Py <=1kW

AN =-15% (100- Ny), Py <= 150 kW
AN =-10% (100-Ny) ,Py> 150 kW

Rendement

%(n)

Facteur de puissance (Cos)

Courant de rotor bloqué (1)
M/M
Couple de démarrage (M/My)
(M/My)
Couple de rupture
2
Moment d'inertie (J) [kgm?]

(Lea) [dB(A)]

Son niveau de pression

Cos® =-1/6 (1- Cos @)
A (In)=+20% (1)

min. (M/My) =-15% (M/My)
max. (M/My) = +25% (M/My)

(M/My) = - 10% (My/My)
AJ=+10%)

Lpa = +3 dB (A)
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Construction mécanique

71-160 de taille d'image ELK Motors fournit une flexibilité pour différents montages par le biais du systeme de fixation démontable
des pieds qui peuvent étre montés sur trois cotés. Cette caractéristique permet de monter le terminal sur le coté souhaité. La boite
a bornes se trouve sur le dessus pour les moteurs standard. Les moteurs de taille 180-280 ont une construction a pieds fixe.

TAILLE MOTEUR 71-160

270° 90° 270°

TAILLE MOTEUR 180-280

De plus, le carter et les flasques sont congus symétriquement pour toutes les tailles de chassis, de sorte que les flasques
c6té entrainement et c6té opposé peuvent étre remplacés et la direction du groupe d'arbres du rotor peut étre modifiée. En
fabriquant ces flasques et le groupe d'arbres du rotor modifications, l'utilisateur peut avoir un moteur dont la boite a bornes se
trouve du c6té opposé a l'entrainement tout en respectant la distance C conformément aux normes.

© Ol © Ol

E|C B B | CE

Les matieres premiéres qui sont utilisées dans nos moteurs en fonction de la taille du chassis sont énumérées ci-dessous.

Flasques Flasques
TAILLE FONDERIE d'extrémité d'extrémité Boite a bornes Coufl'lercle ventilateur
CARCASSE DE o & Capot ventilateur
71 Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Tole d'acier Tole d'acier Plastique
80 Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Tole d'acier Tole d'acier Plastique
90 Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Tole d'acier Tole d'acier Plastique
100 Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Tole d'acier Tole d'acier Plastique
112 Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Tole d'acier Tole d'acier Plastique
132 Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Tole d'acier Tole d'acier Plastique
160 Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Aluminum Tole d'acier Plastique
180 Fonte Fonte Fonte Fonte Fonte Tole d'acier Plastique
200 Fonte Fonte Fonte Fonte Fonte Tole d'acier Plastique
225 Fonte Fonte Fonte Fonte Fonte Tole d'acier Plastique
250 Fonte Fonte Fonte Fonte Fonte Tole d'acier Plastique

280 Fonte Fonte Fonte Fonte Fonte Tole d'acier Plastique
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Construction électrique

Les moteurs ELK standard ont une isolation de classe F alors que 'augmentation de température reléeve de la
classe B. Cela signifie que les moteurs auront une durée de vie plus longue et travailleront dans des conditions difficiles.
A la demande du client, les moteurs a isolation de classe H seront fabriqués.

Connexions électriques

Presse-étoupe et capuchon de protection

Taille carcasse 200 225 250 280
Capuchon de protection M16x1,5 M25x1,5

Connexions des terminaux

Taille carcasse 071 080 090 100 112 132 160 180 200 225 250 280
Dimension du terminal M4 M5 M6 M8 M10

Les moteurs doivent étre connectés en étoile ou en triangle en fonction de la tension nominale indiquée sur leur
plaque signalétique et de la tension de réseau a laquelle ils seront connectés. Pour une alimentation en 400 V entre
phases, les moteurs ayant une tension nominale de 230/400 V doivent étre connectés en étoile et les moteurs ayant une
tension nominale de 400/690 V doivent étre connectés en triangle.

- ™ r A
u1 u1
w2 u2 vz
we @z (02
w1
T T T u1 V1 w1
— L1 L2 L3
w1 Vi w1 w1
b vy . vy
Y Connexion en étoile QA Connexion triangle

Moteurs a 60Hz Réseau

Les moteurs ELK standard qui ont été fabriqués pour une alimentation électrique de 50 Hz peuvent étre utilisés
sur un réseau de 60 Hz. Les rapports donnés ci-dessous indiquent les changements des valeurs nominales données.

SOz S Evalué Evalué Evalué Evalué Démarrage | Rupture de | Demarrage

AL S Vitesse Puissance Couple Couple Couple Couple Couple
Tension Tension

230V 220V 1183 1 0.84 0.7 0.77 0.8 0.8

400v 380V 1193 1 0.84 0.97 0.77 0.8 0.8

4oov 44ov 1.20 116 0.97 0.98 0.87 0.8 0.9
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Moteurs avec entrainement a vitesse variable

Les moteurs ELK standard conviennent aux entrainements a vitesse variable. La plage de fréquence a laquelle
le moteur peut étre entrainé avec son ventilateur est indiquée ci-dessous par une ligne bleue. Si le moteur doit étre
entrainé dans une plage plus large, un ventilateur entrainé séparément est nécessaire. En utilisant un ventilateur a
entrainement séparé, les moteurs peuvent étre entrainés dans la gamme defini par la ligne rouge.

charge % M/MN e % M/MN eamms %M/MN Ventilateur a entrainement séparé

120

100

30 4/

60

./

20

0 Fréquence
0 10 20 30 40 50 60 70 80 S0 100 (Hz)

Les moteurs dans différentes ambiances

Les moteurs ELK sont congus pour fonctionner a une température ambiante allant jusqu'a 40°C, conformément
ala norme CEI 60034-1. La puissance nominale varie en fonction des pourcentages indiqués ci-dessous pour différentes
températures ambiantes.

Ambient
Temperature

<30 °C 35°C ‘ 4o°C ‘ 45°C ‘ 50°C ‘ 55°C ‘ 60°C

% Puissance
Rapport
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Isolation des enroulements / Classes de température élevées

Tous les moteurs standard de la gamme ELK Motor sont dotés d'un systeme d'isolation électrique de classe F (155 ° C).
Toutefois, grace 4 ses caractéristiques de conception supérieures, l'augmentation de température de tous les moteurs standard reste
dans les limites de l'augmentation de température de la classe B lorsqu'ils fonctionnent dans les conditions nominales. En fonction de
la marge de sécurité de la classe d'élévation de température prévue, nos moteurs peuvent fournir une puissance de sortie nominale
supérieure de 15 % avec un facteur de service de 1,15 (SF).

H180°C
F155°C

Température maximale

d'enroulement B 130°C

Tolerance

Limites de la température
d'enroulement

Ambient Temperature

CLASSE D'ISOLATION

B - F(Standard) - H([Option)
Le systéme disolation de classe  Nos moteurs standard ont un L'isolation de classe H est fournie sur
: B n'est indiqué qu'a titre de systéme d'isolation électrique de  :  demande spéciale. A une
: référence. Le systeme ¢ classe F. La température maximale :  température ambiante de 40°C, la
- disolation de classe Bn'est pas  * ;qmjssible des enroulements  une : température maximale admissible du
utilisé dans les moteurs ELK. température ambiante de 40°C est bobinage est de 180°C
de 155°C. :

L !
IP55 (Standard) IP56

Protection limitée contre la pénétration de la
poussiere et protection contre les jets d'eau a

haute pression provenant de n'importe quelle
direction.

Protection limitée contre la pénétration de la
poussiére et protection contre les jets d'eau a
basse pression provenant de n'importe quelle
direction.

Totalement protégé contre la pénétration de la Totalement protégé contre la pénétration de la
poussiere et contre les jets d'eau a haute pression poussiére et contre les jets d'eau a haute pression

provenant de n'importe quelle direction. provenant de n'importe quelle direction.
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Types de construction

Les moteurs ELK sont fabriqués conformément a la norme internationale de montage CEI 60034-7.

Codes et schémas de montage selon la norme IEC 60034-7

Codes de montage horizontal Codes de montage vertical
I Il I Il
N
E!;;) IM B3 IM 1001 IM V1 IM 3011
/ 77 7
3 % 2
} IM BS IM 3001 IMV3 IM 3031
N
]
)

IM V6 IM 1031

—

IM Bb IM 1051 IM V15 IM 2011

N——
F 8
IM B14 IM 3601 [ |EE IMV5 IM1011
IM B7 IM 1061 §ii l]
/ z

IM B8 IM 1071

AL

§L IM V35 IM 2031
—

IM B34 IM 2101

IM B35 IM 2001
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Roulements

Les moteurs ELK standard sont équipés de roulements a billes avec des boucliers ZZ comme
indiqué ci-dessous, en fonction de la taille du chéssis. Les roulements NU-NJ sont optionnels.

TAILLE Roulement d'extrémité Roulement de bout
CARCASSE d'entrainement non moteur

71 6202 7Z 6202 7Z
80 6204 77 6204 7z
90 6205 ZZ 6205 7Z
100 6206 2Z 6206 2Z
112 6206 ZZ 6206 ZZ
132 6208 7Z 6208 7Z
160 6309 7z 6209 77
180 6310 2z 6210 27
200 6312 77 6212 77
225 6313 7z 6213 77
250 631577 6215 77
280 6317 6317

Roulement d'extrémité
d'entrainement

Roulement de bout
non moteur
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Charges radiales

Charge radiale (FR) :

La charge radiale peut étre calculée selon les formules écrites ci-dessous. La charge
radiale calculée doit étre inférieure aux charges radiales admissibles indiquées dans les
tableaux. Si elle est supérieure, veuillez nous contacter.

_ P | £
Fe=k-5 10" (N) Fr

@D

Correction de la charge radiale autorisée

0Si la charge radiale est appliquée entre les points x0 et xmax , la charge radiale admissible
peut étre corrigée a l'aide des formules suivantes.

Frx =Fr0_%(Fn)_Frmax)

Fry
' X

1

Fr... Fr,

: Puissance du moteur (kW)
: Diameétre de la poulie (mm)
: Vitesse du moteur (tr/min)
: Facteur de charge radiale
- - Engrenages, entrainements par chaine a faible vitesse = 2,1
. - courroies de transmission = 2,5
+ - courroie de type V =5

5 g

FR < Fr x : La charge radiale calculée doit étre inférieure aux charges radiales admissibles
indiquées dans les tableaux.

Fa : Charge axiale

Fr0 : Charge radiale admissible au niveau de 'embout de l'arbre.

Frmax: Charge radiale admissible au point d'extrémité de I'arbre.

Les charges admissibles sont calculées pour une durée de vie des roulements de L, 1520000 h
selon la norme ISO 281.
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Charges radiales

MONTAGE HORIZONTAL - Charges radiales admissibles
Positions de montage IM : B3, B5, B6, B7, B8, B14, B34, B35

Fa=0
TAILLE Fr, Froax
CARCASSE
71 380 340
80 640 550
90 750 660
100 1050 900
112 1050 910
132 1520 1220
160 2800 2300
180 3250 2650
200 4340 3560
205 4950 4000
250 6050 4800
280 6800 5500
71 500 440
80 800 700
90 950 780
100 1300 1050
112 1300 1050
132 1950 1600
160 3540 0825
180 4100 3400
200 5500 4550
025 6200 4900
250 7500 6000
280 8200 7500
71 580 500
80 870 800
90 1090 900
100 1500 1250
112 1500 1250
132 2200 1800
160 4050 3190
180 4720 3830
200 6350 5150
005 7350 5650
250 8950 7200
280 9500 8500

Fao :Charge axiale admissible

Fr  :Charge radiale

Fro :Charge radiale admissible au niveau de I'embout d'arbre. Charge
Frmax: radiale admissible au point d'extrémité de l'arbre.

Les charges admissibles sont calculées pour une durée de vie des roulements de L, 1420000 h selon la norme ISO 281.




Charges axiales

MONTAGE HORIZONTAL - Charges axiales admissibles
Positions de montage IM : B3, B5, B6, B7, B8, B14, B34, B35

Poussez Tirer
Fr=0 Fr = Fro Fr = Frmax Fr=0
Fr, Froax
Fa, Fa Fa, Fa,
——= —-= —-= —r=
110 110 110 250
190 190 190 395
210 210 210 400
270 270 270 580
270 270 270 580
380 380 370 800
2280 1060 1020 1670
2660 1250 1250 1970
3150 1500 1390 2600
3850 1850 1760 2750
4150 2180 2250 3350

TAILLE
CARCASSE

71

80

90
100
112
132
160
180

200
225
250

71

80

90
100
112
132
160
180
200
225
250

110
190
210
300
300
400
2280
3100
4400
4350
6050

110
190
210
300
300
400
1400
1570
1770
2150
2400

110
190
210
300
300
400
1400
1500
1770
2200
2400

360
560
585
830
830
1200
2350
2800
3810
4300
4500

71 110 110 110 430
80 190 190 190 700
30 210 210 210 740
100 290 290 290 1020
112 290 290 290 1020
132 380 380 380 1470
160 3050 1540 1520 2900
180 3540 1780 1700 3410
200 4800 2200 2250 4400
225 5050 2580 2800 5200
250 6050 3100 3150 6500
280 7000 3700 3400 7150

Fao
Fr
Fro

:Charge axiale admissible
:Charge radiale

:Charge radiale admissible au niveau de I'embout d'arbre. Charge
Frmax: radiale admissible au point d'extrémité de l'arbre.

Les charges admissibles sont calculées pour une durée de vie des roulements de L, 1420000 h selon la norme ISO 281.
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Charges axiales

MONTAGE VERTICAL - Arbre orienté vers le haut - Charges axiales admissibles

Positions de montage IM : V3, V6, V19, V35, V37

Poussez Tirer
Fr=0 Fr="Fro Fr=Fr max Fr=0
TAILLE Fa Fa, Fa,
CARCASSE Fr,., Fa,
Fr,

71 100 100 100 265
80 170 170 170 425
80 180 180 180 450
100 250 250 250 650
112 250 250 250 660
132 300 300 300 970
160 2080 1060 990 1950
180 2410 1190 1050 2350
200 2900 1265 1265 3000
225 3250 1310 1285 21575
250 3950 1460 1450 4350
280 4500 1600 1500 5250
71 95 85 85 380

80 160 160 160 600

90 170 170 170 650
100 210 210 210 930
112 210 210 210 950
132 240 240 240 1430
160 2500 1250 1220 2160
180 2900 1400 1370 2570
200 33800 1360 1530 3500
225 4450 1570 1680 4000
250 5400 1870 1910 4300

71 95 95 95 455
80 160 160 160 745
80 170 170 170 800
100 230 230 230 1120
112 210 210 210 1150
132 250 250 250 1690
160 2980 1480 1450 3300
180 3400 1670 1670 3800
200 4250 1850 1860 5100
225 4800 1980 2080 5800
250 5300 2200 2260 6200
280 6300 2200 2050 7500

Fao :Charge axiale admissible

Fr  :Charge radiale

Fro :Charge radiale admissible au niveau de I'embout d'arbre. Charge
Frmax:radiale admissible au point d'extrémité de l'arbre.

Les charges admissibles sont calculées pour une durée de vie des roulements de L, 1420000 h selon la norme ISO 281.



Axial Loads

MONTAGE VERTICAL - Arbre orienté vers le bas - Charges axiales admissibles
Positions de montage IM : V1, V5, V15, V17, V18

Poussez
Fr=0 Fr="Frg Fr = Frmax Fr=0
TAILLE Fr,
CARCASSE
Fro.x
Fa, Fa, Fa, Fa
71 130 130 130 235
80 220 220 220 385
90 250 250 250 375
100 330 330 330 5315
112 340 340 340 520
132 490 550 550 680
160 2600 1550 1500 1500
180 3070 1850 1750 1700
200 3550 2300 2300 2315
225 4250 2680 2670 2630
250 5200 3200 3280 3100
280 6500 3750 3750 3300

71 130 130 130 340
80 220 220 220 540
90 260 260 260 545
100 380 370 370 760
112 410 400 400 740
132 580 570 570 1040
160 3500 1910 1840 2100
180 4000 2300 2170 2450
200 4250 2870 2850 2200
225 5000 850 3380 3740

71 130 130 130 415
80 220 220 220 675
90 250 250 250 700
100 360 360 360 960
112 390 390 390 930
132 560 560 560 1310
160 3100 2130 2120 2650
180 3600 2600 2480 3030
200 5000 3260 3300 4000
225 5550 3710 3810 4650
250 6200 4510 4550 5500
280 7500 5300 5200 5750

Fao :Charge axiale admissible

Fr  :Charge radiale

Fro :Charge radiale admissible au niveau de I'embout d'arbre. Charge
Frmax:radiale admissible au point d'extrémité de l'arbre.

Les charges admissibles sont calculées pour une durée de vie des roulements de L, ;420000 h selon la norme ISO 281.
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LES CODES DES PRODUITS

2 EL 132 M 4 C FC 00 000
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132 ----- -
Longueur du corps
S: Short
M ----- " M:Medium

L:Long

n
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Caractéristiques électriques

G“ us

Cycle d'utilisation : 81 (Operation Continu)
Classe d'isolation : F (155°C)
400V 50Hz 3000 rpm Classe de température : B (80°K] IE2
= Valeurs nominales \ﬁirsi Couple de Mon"lent B3 Niveéu
: Puissance décrochage d LTS o
& Type Puissance vitesse courant  couple Facteur Efficiency % Courant Couple Inertie Poids Sonore
=}
= kw  d/d A Nm Cosqp 4/4 3/4 1/2 Ia/ln Ma/MN Mk /MN  kgm? dB(A)
2ELO71IM2A | 0,37 | 27380 | 0,80 1,26 0,80 742 | 74,5 | 72,5 50 2,5 2,8 0,00031 58S 54
o 2ELO71IM2B | 0,55 | 2790 | 1,27 1,88 0,82 758 | 77,0 | 76,0 50 2,8 2,9 0,00037 6,3 54
Q| 2ELO8OM2A | 0,75 | 2850 | 1,67 2,51 0,83 78,0 | 78,0 |77.5 5,7 2,5 3.0 0,00089 8,7 56
g 2ELOB0M2B | 1,10 | 2850 | 2,36 3,69 0,84 80,1 | 81,3 |80,7 | 538 2,7 31 0,00103 9,7 56
| 2ELO90S2A | 1,50 | 2880 | 3,17 4,98 0,83 82,5 | 826 |820 6,0 2,6 &3 0,00152 1AL 60
2EL090L2B 2,20 | 2860 | 4,48 7.35 0,85 83,2 | 850 |850 6,0 2,6 31 0,00178 15,5 60
2EL100L2B 3,00 | 2890 | 5,80 ) 2L 0,88 84,8 | 852 |847 | 70 2,6 34 0,00380 20,8 63
2EL112M2A | 4,00 | 2910 | 7,60 13,13 0,88 86,5 | 87,1 | 86,8 7.0 2,4 3,6 0,00530 25,7 66
2EL132S2A | 5,50 | 2835 |10,20 17,90 0,88 88,2 | 884 |876 | 79 2,8 &9 0,01550 41,0 68
2EL13252B 7,50 | 2825 |13,60 24,50 0,90 88,5 | 88,8 | 88,6 7.6 2,6 3.9 0,01730 45,2 68
% 2EL160M2A 11,00 | 2940 | 18,60 85,78 0,90 89,8 | 90,0 |89,0 74 2,7 3,6 0,02920 714 70
o | 2EL160M2B |15,00 | 2935 |26,90 48,80 0,89 90,3 | 91.0 | 90,7 7.0 2,6 3,5 0,03320 77,0 70
| 2eL16oL2Cc |18,50 | 2935 32,20 60,19 0,91 91,1 | 91,5 | 91,0 8.2 2,9 3.8 0,03910 89,0 70
2EG180M2A | 22,00 | 2855 | 38,00 71,10 0,89 914 | 916 |90,6 7.8 2,6 3,6 0,06300 163 71
2EG200L2A | 30,00 | 2865 | 52,00 96,63 0,80 92,4 | 92,7 | 922 8,0 2,9 31 0,14600 230 74
2EG200L2B | 37,00 | 2965 | 64,00 119,20 0,90 92,7 | 932 |930 8,4 31 3.3 0,16200 240 75
2EG225M2B | 45,00 | 2970 | 77,40 144,70 0,90 g2 | $8s | S8 8,6 2,7 3,7 0,22000 310 75
2EG250M2B | 55,00 | 2970 | 94,50 176,80 0,90 933 | 936 931 | 79 2,7 3,6 0,32800 388 77
2EG280S2A | 75,00 | 2978 | 128,0 | 240,50 0,80 938 | 940 (930 | 79 2,7 3.0 0,70000 510 77
2EG280M2B | 90,00 | 2980 | 153,0 | 288,40 0,90 94,1 | 942 931 | 75 2,8 3,2 0,7900 570 77
Cycle d'utilisation : 81 (Operation Continu]
Classe d'isolation :F [155°C Y
LIOUV SUHZ 1500 rpm Classe de température ;B[[8[J°K]] G“US IE2

Valeurs
de base Couple de

Valeurs nominales Moment B3 Niveau

= ; décrochage d Moteur ~ Pression
=1 . . Puissance 8 . :
g Type Puissance vitesse courant  couple Facteur Efficiency % M Courant Couple Inertie Poids Sonore
= KW did A Nm  Cosq 4/4 3/4 1/2 Ia/lv Ma/Mx  Mk/Mn  kgm® kg dB(A)
2ELO71IM4B | 0,25 | 1425 | 0,71 1,68 0,69 74,0 | 73,5 | 70,5 44 2,0 3.0 0,00067 58 46
2ELO71M4C | 0,37 | 1425 | 1,00 2,47 0,70 76,1 | 755 | 715 4,6 2,0 3.0 0,00082 6,7 46
8 2ELOBOMAB | 0,55 | 1440 | 1,45 3,65 0,71 77,1 | 76,7 | 750 5,2 2,0 3,0 0,00175 &, 7 50
I | 2ELO8OM4C | 0,75 | 1440 | 1,95 4,97 0,70 796 | 792 |77.0 52 2,0 3.0 0,00200 10,5 50
§ 2EL090S4B 1,10 | 1440 | 2,60 7,30 0,75 81,4 | 814 |80,5 5,6 2,2 31 0,00281 14,4 52
2EL090LAC 1,50 | 1440 | 3,40 9,95 0,77 82,8 | 83,0 | 820 6,0 2,3 3.2 0,00356 17,2 52
2EL100L4B 2,20 | 1445 | 4,85 14,60 0,78 84,3 | 853 |84.2 6,0 24 3.2 0,00634 22,7 54
2EL100L4C 3,00 | 1440 | 6,42 18,89 0,79 85,5 | 85,7 |846 6,3 2,4 3,3 0,00775 24,2 54
2EL112M4C | 4,00 | 1450 | 8,20 26,35 0,81 86,8 | 87,4 | 86,5 6,6 2,5 34 0,01220 32,0 58
2EL132S4B 5,50 | 1455 | 11,20 36,10 0,81 87,7 | 88,6 |88,0 6,7 2,6 3.2 0,02520 47,8 62
2EL132M4C | 7,50 | 1460 | 15,10 49,00 0,81 88,7 | 89,0 | 89,0 7.0 2,7 83 0,03060 54,8 62
2EL160M4B |11,00 | 1465 | 21,30 71,70 0,83 89,8 | 90,3 |89,5 6.8 2,4 3.0 0,05800 76,8 65
§ 2EL160L4C |15,00 | 1460 | 28,80 98,12 0,83 90,6 | 91,3 | 909 6.9 2,6 3.0 0,07000 88,6 65
o | 2EG180M4B |18,50 | 1465 | 34,90 | 120,60 0,84 91,2 | 915 |914 6.9 2,5 3.0 0,11100 158 65
g 2EG180L4C |22,00 | 1465 | 41,40 | 143,40 0,84 916 | 91,7 |915 7.1 2,6 3.2 0,12900 174 65
2EG200LAC |30,00 | 1475 | 55,50 | 194,24 0,85 92,3 | 930 |932 7.6 3,0 31 0,23300 241 65
2EG22584B 37,00 | 1475 | 66,00 | 239,50 0,87 93,0 | 938 |938 7.8 3.0 31 0,33900 297 66
2EG225M4C 45,00 | 1475 | 80,00 | 291,40 0,87 93,1 | 94,0 1943 7.8 3.0 3.0 0,38200 333 66
2EG250M4C | 55,00 | 1478 | 95,50 | 355,40 0,89 93,5 | 943 944 7.9 3,2 3.0 0,62400 430 68
2EG280S4B | 75,00 | 1483 | 130,8 | 482,97 0,88 94,0 | 94,5 944 7.8 3.0 3.0 1,25000 618 69
2EG280M4C | 90,00 | 1484 | 156,0 | 579,20 0,88 94,2 | 94,6 | 94,5 7.9 3,2 31 1,40000 648 70

Les moteurs approuvés par UL ont le logo G} ¢ sur la plaque signalétique
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Caractéristiques électriques

Cycle d'utilisation
Classe d'isolation

: S1 (Operation Continu)

MOTOR

:F (155°C)

ALK

G“ us

IE2

400V 50Hz 1000 rpm

Classe de température : B [80°K])

= Valeurs nominales \ggil;gse Couple de Mon?ent B3 Ni"efu
: Puissance décrochage ¢ L B
2 Type B e e Facteur Efficiency %1 Courant Couple Inertie ~ Poids ~ Sonore
=
e kW d/d A Nm Cosp 4/4 3/4 1/2 IafiIn Ma/MNn Mk /Mn kgm? kg dB(A)
2ELO71M6B | 0,18 | 920 0,60 1,87 0,67 64,5 | 63,0 | 57,0 3.2 1.9 2,3 0,00076 5,9 42
2ELO71MBC | 0,25 | 920 0,78 2,59 0,69 66,5 | 66,0 | 61,0 3.3 1.9 2,3 0,00096 6,6 42
o 2ELO8BOMBA | 0,37 | 925 1,08 3,82 0,69 714 | 71,5 | 70,0 4,0 2,0 2,6 0,00176 9,1 45
g 2ELOBOMBB | 0,55 932 1,50 5,64 0,72 73,5 | 74,0 | 710 4,2 21 2,6 0,00202 9,9 45
§ 2ELO90SBA | 0,75 | 940 2,00 7.62 0,71 759 | 761 | 731 41 2,0 2,6 0,00229 18,3 48
2EL090L6B 1,10 | 940 2,90 11,18 0,70 78,1 | 78,3 | 750 4,3 2,1 2,6 0,00354 14,8 48
2EL100LBA 1,50 | 950 3,72 15,00 0,73 79,8 | 80,2 | 79,5 4,5 2,1 2,6 0,00680 20,2 52
2EL112MBA | 2,20 | 960 5,32 21,90 0,73 818 | 82,0 |815 5,3 2,1 2,7 0,01170 25,0 56
2EL132SBA | 3,00 | 970 6,85 29,60 0,76 83,3 | 84,0 | 83,0 5,6 2,0 2.8 0,02610 42,0 60
2EL132MBB | 4,00 | 970 8,80 39,38 0,77 85,2 | 85,7 |853 5,2 21 2,6 0,03050 46,0 60
2EL132MBC | 5,50 | 965 | 12,00 54,40 0,77 86,0 | 87,2 | 87,0 5,7 2,1 2,7 0,03500 51,0 60
o 2EL160M6B | 7,50 | 972 | 16,30 73,68 0,76 87,2 | 881 |877 5,6 24 2,7 0,05700 77.8 63
g 2EL160L6D 11,00 | 970 | 22,95 | 108,30 0,78 88,7 | 90,0 |89,9 6.0 2,5 2.9 0,07870 97.8 63
§ 2EG180LBD |15,00 | 972 | 31,00 | 147,40 0,78 89,7 | 90,5 | 90,2 6.2 2,5 2.9 0,13500 175 64
2EG200L6B |18,50 | 977 | 36,50 | 180,80 0,81 90,4 | 90,5 |90,7 6,3 2,5 2,6 0,30100 205 64
2EG200LBC |22,00 | 978 | 43,00 | 214,80 0,81 91,1 | 91,3 |91.2 6,2 2,5 2,6 0,33400 215 64
2EG225S6B | 30,00 | 980 | 57,60 | 292,20 0,82 91,7 | 91,8 |90,8 6,6 2,6 2,7 0,52000 314 65
2EG250M6B | 37,00 | 982 | 69,60 | 359,80 0,83 92,3 | 92,6 | 92,5 6.8 2,7 2.8 0,68000 395 66
2EG280SBA (45,00 | 985 | 84,50 | 436,00 0,83 92,7 | 93,1 | 92,2 6,8 2.8 2.8 1,15000 490 66
2EG280MBB | 55,00 | 985 | 101,5 | 533,20 0,84 93,1 | 932 |92,5 6.9 2.9 2.8 1,45000 545 66

Les moteurs approuvés par UL ont le logo Y, sur la plaque signalétique




L K

MOTOR
Caractéristiques électriques Compact
Cycle d'utilisation : S1 [Operation Continu) IE2
Classe d'isolation : F [155°C)
LIODV SOHZ 3000 rpm Classe de température : B [80°K])

Valeurs

= Valeurs nominales de base Couple de Moment B3 Ni"eﬁu
:’ s décrochage d Moteur ~ Pression
£ Type Puissance  vitesse  courant  couple a— Efficiency %1  Courant Couple Inertie ~ Poids  Sonore
2
e kw  d/d A Nm Cosp 4/4 3/4 1/2 Ia/ln Ma/MN Mk /MN kgm? kg dB(A]
8| 2Eco71M2C 0,75 | 2810 | 1,70 2,55 0,82 77,7 | 784 | 76,5 50 2,6 31 0,00046 7.3 54
g 2EC080M2C 1,50 | 2840 | 3,18 5,04 0,84 81,3 | 82,7 | 818 56 2,7 3.2 0,00124 111 55
& 2ECO90L2C 3,00 | 2850 | 6,10 10,05 0,84 84,6 | 856 | 850 6,2 2,6 8,8 0,00221 17,3 60
2EC100L2C 4,00 | 2875 | 7,75 13,29 0,87 85,8 | 86,8 | 86,2 6,5 2,7 3.5 0,00450 23,5 63
2EC112M2C 5,50 | 2905 | 10,35 18,08 0,88 870 | 878 | 87,5 7.3 2,6 &5 0,00620 2985 66
o 2EC132S2C 11,00 | 2920 | 19,73 35,97 0,90 89,4 | 90,5 | 90,6 81 2,6 3.6 0,02100 52,0 68
g 2EC160L2D 22,00 | 2940 | 38,40 71,50 0,91 91,5 | 918 | 914 8,3 31 gid 0,07000 103 70
§ 2ED180M2B 30,00 | 2950 | 52,70 97,10 0,89 92,2 | 92,7 | 92,3 8,2 2,9 3.8 0,08200 180 71
2ED200L2C 45,00 | 2960 | 77,80 | 145,20 0,90 92,9 | 932 | 93,0 81 2,7 29 0,17500 273 74
2ED225M2C 55,00 | 2865 | 84,70 177,20 0,90 93,2 | 933 | 933 7.8 2,7 2.9 0,25400 382 75
2ED250M2D 75,00 | 2970 | 128,0 241,20 0,90 SelE | SES | BEs 7.0 2.3 2,5 0,42000 449 77
2ED280M2D  |110,00| 2975 | 187,00f 353,10 0,90 94,3 | 94,5 | 94,2 8,0 2,6 3.2 0,95000 660 78
Cycle d'utilisation : S1 (Operation Continu]
1 'isolation : °
400V 50Hz 1500 rpm oo devomperaure b 30 Compact IE2
I~ Valeurs nominales \(,ia;l%;rsi Couple de Mon"lent B3 Ni"efu
: Puissance décrochage d MOICHE Pfesslon
g Type Puissance vitesse ~courant  couple Facteur Efficiency % 1 Courant Couple Inertie ~ Poids Sonore
=
& kW did A Nm Cos  4/4 3/4 1/2 Ia/iv Ma/Mn  Mc/Mn  kgm® kg dB[A)
o 2EC071M4D 0,55 | 1405 | 145 3,74 0,72 771 | 77,5 | 75,0 4,3 2,3 2,5 0,00093 7.7 46
g 2EC080M4D 1,10 | 1430 | 2,64 7.32 0,74 814 | 793 | 77.0 50 2,2 2,9 0,00227 11,9 51
S | 2EC090L4D 2,20 | 1430 | 4,95 14,69 0,76 84,3 | 83,7 | 810 5,9 2,6 3.0 0,00410 18,4 52
« 2EC100L4D 4,00 | 1430 | 8,25 26,71 0,81 86,6 | 87,1 | 86,0 5.9 24 31 0,00890 27,1 54
2EC112M4D 5,50 | 1440 | 11,06 36,47 0,83 87,7 | 88,5 | 87,5 6,5 24 31 0,01430 34,5 51
2EC132M4E 11,00 | 1445 | 21,35 72,69 0.83 89,8 | 90,1 | 89,3 7.2 2,8 3,2 0,03510 63.2 62
S | 2EC1B0L4E 18,50 | 1450 | 35,30 121,80 0,83 912 | 918 | 915 6,6 2,7 3.2 0,08600 104 64
g 2ED180L4D 30,00 | 1460 | 56,70 196,23 0,83 92,3 | 928 | 92,8 6,8 2,8 3,0 0,14700 189 65
& | 2ep200L4D 37,00 | 1470 | 66,20 240,37 0,87 92,7 | 93,5 | 93,6 7,6 3.0 3.2 0,28400 263 66
2ED225M4D 55,00 | 1470 | 96,40 357,30 0,88 93,5 | 93,7 | 939 6.9 2.8 2.9 0,44100 355 68
2ED250M4D 75,00 | 1475 | 129,6 485,60 0,89 94,0 | 94,9 | 952 8,0 3,2 2,9 0,73400 474 69
2ED280M4D  |110,00| 1485 |189,00| 707,40 0,89 94,5 | 94,8 | 94,7 8,0 3,2 3,0 1,50000 670 70













EL K

MOTOR

Caractéristiques électriques

Cycle d'utilisation : S1 (Operation Continu)
Classe d'isolation . F (155°C ’
LIUOV SUHZ 3000 rpm Classe de température :B[[80°K]] GNUS IE3
= Valeurs nominales \Ziael%l:;i Couple de Moment B3 NiVe‘ﬁ‘“
:l Puissance decrochage ¢ : MOFeur I;resslon
é Type Puissance vitesse courant  couple Facteur Efficiency % n Courant Couple Inertie Poids onore
e kw  d/d A Nm Cosp 4/4 3/4 1/2 IafIn Ma/MN Mk /MnN kgm? kg dB(A)
3ELO71M2B | 0,37 | 2830 | 0,86 1,25 0,81 76,6 | 77,0 | 750 | 6,0 2.8 3.0 0,00037 6,2 28
o 3ELO71M2C | 0,55 | 2830 | 1,18 1,86 0,84 794 | 802 |788 | 61 2.9 3.3 0,00046 7.2 53
g 3ELO80OM2B | 0,75 | 2880 | 1,58 2,49 0,84 80,7 | 820 |815 | 67 3.0 3,6 0,00103 9,6 GL|
§ 3ELO80OM2C | 1,10 | 2880 | 2,26 3,64 0,85 82,7 | 830 824 | 68 31 3.8 0,00124 10,9 54
| 3ELOS0S2B | 1,50 | 2900 | 2,97 4,94 0,86 84,8 | 854 |842 | 76 31 38 0,00178 15,6 )
3ELO90L2C 2,20 | 2900 | 4,25 7,24 0,87 859 | 868 |861 | 7.2 3.0 3.8 0,00221 17,0 59
3EL100L2C 3,00 | 2910 | 5,58 9,85 0,89 871 | 876 |869 | 7.9 3,0 4,1 0,00450 28,3 62
3EL112M2C 4,00 | 2915 | 7,28 13,10 0,90 88,1 | 888 882 | 7,5 2,6 3.9 0,00620 29,1 65
3EL132S2B 5,50 | 2945 | 9,90 17,83 0,90 89,2 | 89,0 |886 | 89 2.9 3 0,01730 44,4 67
3EL132S2C 7,50 | 2945 | 13,20 24,32 0,91 90,1 | 90,5 |89,7 | 84 2,6 4,0 0,02100 51,5 67
3EL160M2B |11,00 | 2950 | 19,70 35,60 0,88 91,2 | 910 | 90,5 | 80 2,6 3,3 0,03320 79,7 69
§ 3EL160M2C 15,00 | 2950 | 25,90 48,55 0,91 91,9 | 921 |916 | 89 31 4,2 0,03910 86,0 69
S| 3EL160L2D |18,50 | 2945 | 31,70 60,00 0,91 924 | 92,7 |92,3 | 89 31 4,2 0,04410 96,8 69
g 3EG180M2B | 22,00 | 2957 | 38,10 71,05 0,90 92,7 1929 |92,0 | 86 2,6 3.9 0,06300 178 70
3EG200L2B |30,00 | 2970 | 52,00 96,46 0,89 93,6 | 93,8 |936 | 89 3.2 8 0,16200 245 72
3EG200L2C |37,00 | 2970 | 62,60 119,00 0,91 93,7 | 938 934 | 9,3 3,2 34 0,17500 270 72
3EG225M2C 45,00 | 2975 | 75,60 144,40 0,91 94,3 | 94,6 |94,0 | 9.8 SIS 38 0,25400 835 74
3EG250M2C |55,00 | 2970 | 93,30 176,90 0,90 94,4 | 948 94,5 | 89 3.3 3.4 0,38000 42 75
3EG280S2B 75,00 | 2980 | 127,0 240,35 0,90 94,7 | 94,7 (94,0 | 7.5 2,7 3,2 0,79000 560 76
3EG280M2C 90,00 | 2985 | 150,0 287,94 0,91 950 | 951 |945 | 76 2,7 31 0,90000 630 76
Cycle d'utilisation : S1 (Operation Continu)
Classe d'isolation :F [155°C °
400V 50Hz 1500 rpm Classe de tompérature . B {BO°K]. ‘M 1E3
Valeurs nominales Velleuss Moment B3 Niveau
de base Couple de : .
Puissance décrochage d LIGIHe o
Type Puissance vitesse ~courant  couple Facteur Efficiency % m Courant Couple Inertie Poids Sonore
kw  d/d A Nm Cosq 4/4 3/4 1/2 Ia/ln Ma/MNn Mk /My kgm? kg dB(A)
3ELO71M4C 0,25 | 1435| 0,67 1,66 0,71 76,0 | 754 | 715| 54 2,2 3.0 0,00082 6,8 45
3ELO71M4D 0,37 | 1435| 0,97 2,46 0,70 78,5 | 782 750| 55 2,2 31 0,00093 7.5 45
o | 3ELOBOM4C 0,55 | 1450 1.34 3,62 0,73 80,8 | 804 | 770| 59 21 31 0,00200 10,5 50
g 3ELOBOM4D 0,75 | 1450| 1,77 4,94 0,74 82,5 | 823 | 800| 6.2 2,5 34 0,00227 11,6 50
& | 3ELDIDSAC 1,10 | 1450 | 246 7.25 0,76 84,5 | 84,3| 820| 7.0 2,6 3.6 0,00355 16,3 51
o 3ELO90L4D 1,50 | 1450| 3,30 9,88 0,77 853 | 852 830 72 2.8 3,8 0,00410 18,0 51
3EL100L4C 2,20 | 1450 | 4,65 14,49 0,79 86,7 | 872 | 860 | 7.2 2.8 3.6 0,00780 24.4 23
3EL100L4D 3,00 | 1450| 6,26 19,76 0,78 87,7 | 880 | 870 7.2 2.8 3,6 0,00890 26,7 53
3EL112M4D 4,00 | 1460| 8,05 26,16 0,81 88,6 | 884 | 875| 74 2,8 3.8 0,01430 388 58
3EL132S4C 5,50 | 1460| 10,65 36,00 0,83 89,6 | 90,2| 90,0| 74 2,8 34 0,03060 534 61
3EL132M4D 7,50 | 1465 | 14,40 48,90 0,83 90,4 | 90,4 | 894 | 79 3.0 3.8 0,03420 S3S 61
g 3EL160M4C 11,00| 1470| 21,00 71,46 0,83 91,5 | 921 | 91,7| 786 2.8 3,3 0,07010 89,2 63
© | 3EL160L4D 15,00| 1470 | 28,70 97,45 0,82 921 | 924 | 919 | 7.8 2,8 3,6 0,08600 97,5 63
§ 3EG180M4C 18,50| 1475 35,00 119,80 0,82 926 | 932 929 | 7.7 3,0 3.3 0,12900 173 64
3EG180L4D 22,00 1470 | 41,40 142,92 0,82 930 | 93,7| 937 | 80 3.0 34 0,14700 187 64
3EG200L4D 30,00| 1475 | 54,50 194,20 0,85 936 | 941 940 80 3.0 34 0,28400 258 65
3EG225S4C 37,00| 1478 | 65,70 239,00 0,87 93,9 | 945| 945| 83 3.2 8,3 0,38200 320 66
3EG225M4D 45,00| 1477 | 80,00 290,90 0,86 94,2 | 94,7 | 94,7 | 86 3.3 3.2 0,44100 352 67
3EG250M4D 55,00| 1482 95,30 354,40 0,88 94,6 | 951 | 952 | 87 3,3 3,2 0,73400 470 68
3EG280S4C 75,00 1485|129,50| 482,30 0,88 950 | 953 951 | 79 3,0 3.2 1,40000 646 69
3EG280M4D 90,00/ 1485 155,50 578,80 0,88 952 | 957 957 79 31 3.2 1,50000 670 70

Les moteurs approuvés par UL ont le logo Y sur la plaque signalétique
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MOTOR

Caractéristiques électriques

Cycle d'utilisation : S1 (Operation Continu)
Classe d'isolation : ° o
400V 50Hz 1000 rpm Clrsse de empirature ;B (B0°K) A IE3

Valeurs nominales Valeurs Moment B3 Niveau
de base Couple de : .

Puissance décrochage @ i B

Puissance vitesse ~courant  couple Facteur Efficiency % m Courant Couple Inertie Poids Sonore

kw  d/d A Nm Cosq 4/4 3/4 1/2 Iaf/ln Ma/MNn Mk /My kgm? kg dB(A)
3ELO71MBC 0,18 | 930 | 0,55 1,85 0,69 68,0 | 67,4 | 62,6 3,6 2,0 2,4 0,00096 6,7 41
3ELO71MEBD 0,25 | 930 | 0,77 2,57 0,67 70,0 | 69,7 | 66,0 3,6 2,2 2,5 0,00116 7,5 41
o 3ELO80OMEB 0,37 | 930 | 1,03 3,80 0,70 74,0 | 73,8 | 70,0 4,4 21 2,6 0,00202 9,8 43
g 3ELO8OMEBC 0,55 | 935 | 147 5,62 0,70 772 | 77,3 | 744 4,3 2.2 2,7 0,00228 10,6 43
§ 3ELOS0SEB 0,75 | 945 | 1,96 7,58 0,70 789 | 792 | 776 4,7 2.2 2,7 0,00354 14,6 46
o 3ELO90L6C 1,10 | 940 | 2,75 11,20 0,71 81,0 | 80,8 | 794 5,0 2,2 2,7 0,00428 17,0 46
3EL100L6B 1,50 | 955 | 3,50 15,00 0,75 82,5 | 82,7 | 814 5,3 21 2,8 0,00820 22,5 50
3EL112MEB 2,20 | 960 | 4,95 21,90 0,76 84,3 | 84,5 | 83,5 5,5 2,2 3,0 0,01320 27,2 56
3EL132S6B 3,00 | 970 | 6,55 29,40 0,77 856 | 855 |84,5 6.2 21 3.0 0,03050 46,5 58
3EL132M6C 4,00 | 970 | 8,52 39,40 0,78 86,8 | 87,0 | 855 6.2 2.2 3.0 0,03500 51,0 58
3EL132M6D 550 | 965 [11,55 54,40 0,78 88,0 | 88,9 |88,5 6.2 2.2 3.0 0,03940 56,0 58
3EL160MED 7,50 | 972 |15,55 73,68 0,78 89,1 | 894 |884 6,3 2,6 3,0 0,07870 96,0 61
8 3EL160L6E 11,00 | 972 | 22,90 108,07 0,77 90,3 | 90,9 | 90,5 6,6 2,9 8,3 0,08580 104 62
g 3EG180LBE 15,00 | 975 |30,80 146,92 0,77 91,2 | 916 |910 6,7 2.9 31 0,15300 187 63
g 3EG200L6C 18,50 | 977 |36,40 180,80 0,80 91,7 | 91,8 |918 6,1 2,6 2,6 0,36100 225 64
3EG200L6D 22,00 | 978 (42,50 214,80 0,81 92,2 | 929 |930 6.2 2,6 2,7 0,39400 245 64
3EG225S6C 30,00 | 985 |57,60 290,80 0,81 92,9 | 929 | 92,6 6.6 2,6 2,7 0,60000 326 65
3EG250M6BC 37,00 | 988 |68,80 357,60 0,83 93,4 | 93,6 |93,5 6.8 2,7 2.8 0,82000 432 65
3EG280S6B 45,00 | 989 |82,50 434,50 0,84 93,7 | 939 |93.2 6.8 2.9 2.8 1,45000 540 65
3EG280M6BC 55,00 | 989 |100,40| 531,00 0,84 94,1 | 94,4 |93,5 6.9 2,9 2.9 1,65000 575 65

Les moteurs approuvés par UL ont le logo Y sur la plaque signalétique
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MOTOR

B3 Type Construction

GA

81
7]
2
<

=

O

2

=

B

071
080
090S
090L
100
112
132S
132M
160M
160L
180M
180L
200

2258

225M

250M

280M

Nombre
de poles

@D

2-4-6-8| 14 | 30 | 244
2-4-6-8| 19 | 40 | 274
2-4-6-8| 24 | 50 | 325
2-4-6-8| 24 | 50 | 325
2-4-6-8| 28 | 60 |370,5
2-4-6-8| 28 | 60 | 390
2-4-8-8| 38 | 80 | 495
2-4-6-8| 38 | 80 | 495
2-4-6-8| 42 | 110 | 605
2-4-8-8| 42 | 110 | 605
2-4-6-8| 48 | 110 | 697
2-4-6-8| 48 | 110 | B97
2-4-6-8| 55 | 110 | 740
4-5-8 | 60 | 140 | 825
2 55 | 110 | 795
4-5-8 | 60 | 140 | 825
2 55 | 110 | 795
468 | 85 | 140 | s9s
2 60
4-6-8 | 75
) oo | 140 [10185

137
155
176
176
193
215
257
257
316
316
348
348
396

438

438

481

547

71
80
90
90
100
112
132
132
160
160
180
180
200

225

225

250

280

112
123
132
132
4]
161
181
181
224
224
250
250
287

315,5

35,5

335

402

183
203
222
222
24
273
313
313
384
384
430
430
487

540,5

540,5

585

682

5 | 16
6 |2L5
8 | 27
8 | 27
8 | 31
8 | 31
10 | 41
10 | 41
12 | 45
12 | 45
14 | 515
14 | 515
16 | 59
18 | B4
16 | 59
18 | B4
16 | 59
15 |89
B4
20 | 795
18 | 69

M5
MB
M8
M8
M10
M10
M12
M12
M16
M16
M16
M16
M20

M20

M20

M20

M20

45
50
56
56
63
70
89
89
108
108
121
121
15

148

149

168

190

10
10
10
12
12
12
12
145
14,5
14,5
14,5
18,5

18,5

18,5

ed

24

~HD

90
100
100
125
140
140
140
178
210
254
241
279
305

286

311

349

AL

110
122
151
151
170
177
21e
21e
823
323
319
318
350

370

370

420

500

3 1§
3 25
4 27
4 27
4 31
q 36
D 34
5 34
15 | 485
15 | 49,5
15 50
15 50
18 | 62,5
20 70
20 70
325 | 80
36 | 121

el =
G ] 2 @é@
SR i N jf .
£ 8 oK AA R
BB AB

112
125
140
140
160
190
216
216
s
254
278
278
318

356

356

406

457

128
148
167
167
192
217
254
254
295
295
326
326
381

428

428

490

558

[1] 1] Tolérance "j6" jusqu'a 28mm, "k6" de 28 a 48mm, "m6" au-dessus de 48mm TS EN 50347
[2] 2] Tolérance "-0,5mm" TS EN 50347
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B5- B35 Types de Construction
" 71 - 200 225 - 280
LA A%
® =
/ \ Q
(5] / \
I HEO& = ¥
g\ | /
N/ /.=
T @ S/ 8
oK *
. I M
E C B A
BB AB

[1]

-2
7]
1]
<

=

)

2

=

B

071
080
0908
030L
100
112
1328
132M
160M
160L
180M
180L
200

2258

225M

250M

280M

Nombre
de poles

2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6-8
4-6-8

14
13
24
24
28
28
38
38
42
42
48
48
55
60

30
40
50
50
60
60
80
80
110
110
110
110
110
140

4-6-8

55
60

110
140

4-6-8

59
65

4-6-8

60
75

65

110

140

140

110
130
130
130
180
180
230
230
250
250
250
250
300

350

350

450

450

160
200
200
200
250
250
300
300
350
350
350
350
400

450

450

550

550

315
3,5
8hS
3,5

{2 [N B & [ B 5 B e N o

a

12
12
12
15
15
20
20
20
20
14
14
14

20

20

20

20

2]
274
325
325
370,5
390
495
435
605
605
697
697
740
825

785
825

785

896

1019,5

137
155
176
176
183
215
257
257
316
316
348
348
396

438

438

481

547

10
12
12
12
14,5
14,5
14,5
145
18,5
18,5
18,5
18,5
18,5

18,5

18,5

18,5

18,5

130
165
165
165
215
215
265
265
300
300
300
300
350

400

400

500

500

71
80
90
30
100
112
132
132
160
160
180
180
200

225

225

250

280

112
123
132
132
149
161
181
181
224
224
250
250
287

315,5

Sl

335

402

183
203
222
222
249
273
313
313
384
384
430
430
487

540,5

540,5

585

682

16
215
27
27
31
31
a1
41
45
45
515
515
58
64

59
64

18

20

59
69

64
79,5

18

69

M5
M6
M8
M8
M10
M10
M12
M12
M16
M16
M16
M16
M20

M20

M20

M20

M20

45
50
56
56
63
70
83
83
108
108
121
121
133

149

149

168

190

10
10
10
12
12
12
12
14,5
145
14,5
14,5
18,5

18,5

18,5

24

24

90
100
100
125
140
140
140
178
210
254
241
278
305

286

311

348

419

110
122
151
151
170
177
212
212
323
323
319
318
350

370

370

420

500

g U= & - W w

el e = =
o o1 o ool

n
o

20

32,5

36

18
25
27
27
31
36
S
34
485
49,5
50
50
62,5

70

70

80

121

112
125
140
140
160
130
216
216
254
254
278
278
318

356

356

406

457

128
148
167
167
182
217
254
254
295
295
326
326
381

428

428

480

558

[1] 1] Tolérance "j6" jusqu'a 28mm, "k6" de 28 a 48mm, "m6" au-dessus de 48mm TS EN 50347
[2] 2] Tolérance "j6" jusqu'a 250 mm, "h6" au-dela de 250 mm TS EN 50347
[3] 3] Tolérance "-0,5mm" TS EN 50347
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B1l4- B34 Types de Construction

LA bbo

GA

oP
ON
@D

OAC
D
~HD

oK AA

é Nombre

% de poles

=

071 |2-4-6-8| 14 | 70 | 105 |30 |25 | 12 | 244 |137| M6 |85 | 71 |112(183| S |16 |MS (45 | 7 |90 |110| 3 | 19 | 112 128
080 |2-4-6-8 | 19 | 80 |1185/40 | 3 | 12 | 274 |155| M6 | 100 | 80 |123|203| 6 (215 M6 |50 | 10 |100|122 | 3 | 25 | 125|148
090S|2-4-6-8 | 24 | 95 [136,5(50 | 3 | 15 (325 |176| M8 |115| 90 | 132|222| 8 | 27 | M8 | 56 | 10 | 100|151 | 4 | 27 | 140|167
090L |2-4-6-8 | 24 | 95 (136550 | 3 | 15 [325|176| M8 |115| 90 | 132|222| 8 | 27 |MB | 56 | 10 | 125|151 | 4 | 27 | 140|167
100 |2-4-6-8 | 28 |110|159,5/60 | 3,5 | 17 | 371|183 | M8 | 130 |100| 148|249 | 8 | 31 |[M10 |63 | 12 (140|170 | 4 | 31 | 160 | 192
112 |2-4-6-8 | 28 |110|159,5/60 | 3,5 | 17 | 390 |215| M8 | 130|112 |161|273| 8 | 31 ([M10O| 70 | 12 (140|177 | 4 | 36 | 190|217
132S|2-4-6-8 | 38 |130| 200 |80 | 3,5 | 20 495 | 257 |M10| 165|132 181|313 | 10 | 41 (M12| 89 | 12 | 140|212 | S | 34 | 216 | 254
132M|2-4-6-8 | 38 |130| 200 |80 | 3,5 | 20 | 495|257 |M10| 165 |132|181|313| 10 | 41 |{M12 |89 | 12 (178|212 | 5 | 34 | 216|254
160M|2-4-6-8 | 42 [180| 250 (110 | 4 | 28 | 605 | 316 |M12| 215 | 160 | 224 | 384 | 12 | 45 |M16 [108 [14,5| 210 | 323 | 15 | 49,5| 254 | 295
160L|2-4-6-8 | 42 |180| 250 (110| 4 | 28 | 605 |316 |M12| 215|160 | 224|384 | 12 | 45 |M16 |108 |14,5|254 | 323 | 15 |49,5| 254 | 295

[1] 1] Tolérance "j6" jusqu'a 28 mm, "k6" au-dela de 28 mm TS EN 50347
[2] 2] Tolérance "j6" TS EN 50347
[3] 3] Tolérance "-0,5mm" TS EN 50347
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Description de la plaque signalétique

www.elkmotor.com.tr

(UMEEBC | || i BRI R s

117 15 2 16 3 6 19 20
1 : — T

| ol ascinn) N C €

A 400 [10.65|50 | 5.50 [1460(0.83| 896 902 900 IE3
O | A 690|615 |50 | 550 | 1460 [0.83| 896 202 900 IE3
0 10 A 460(10.40|60 |6.38 [1760(0.84 | 917 920 902 IE3

V| A [Hz| KW | rom [Cose %100 %75 %50 CI. |E3

{I[EC 600341 {ICLF! {S1] iIP:I55i i Weight:53.4 kg | ! P.Date:01/2017 +---

! 1SNo: 1700432701 |DS: 6208ZZ NS: 6208ZZ ! MADE IN TURKEY
AN /
7 8
13 12 9
1. Tension nominale 11. Courant nominal
2. Type de moteur : Asynchrone triphasé 12.  Type de roulement
3. Code de la route 13.  Numéro de série
4. Classe d'efficacité (CEI 60034-30) 14. Rendement
5. Norme de fabrication 15. Puissance de sortie
6. Facteur de puissance 16. Vitesse
7. Cycle d'utilisation 17. Fréquence
8. Classe de protection 18. Date de production
9. Poids du moteur 19. Logo UL
10. Classe d'isolation 20. Marque CE

La plaque signalétique indique I'adresse identification et les principales données techniques.
La plaque signalétique indique également défines les limites de l'utilisation correcte et 'année
/ !\ de fabrication
m des moteurs. Le deux premiers chiffres du numéro de série, indique I'année de fabrication.
Par exemple, 17XXXXXXX indique que le produit est fabriqué en 2017.

14



Pieces de rechange

MOTOR

2EL, 3EL, 2EC Les moteurs de série se composent des parties principales suivantes ;

Bride B5

Bride B14
Bouclier d'extrémité (DE)
Etanchéité d'arbre
Vis

Roulement

Arbre

Clavette

Corps de stator
10. Fonderie

11. Vis

12. Pied de montage
13. Vis

O oo PNl O[O IO b

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22,
23.
24.
25.
26.

Anneau de levage

Borne

Boite a bornes

Couvercle de la boite a bornes
Boulon

Presse-étoupe

Roulement

Rondelle a ressort

Bouclier d'extrémité (NDE)
Ventilateur

Couverture du ventilateur
Rotor a cage d'écureuil
Enroulement

Lors de la commande de pieces détachées, le numéro de série du moteur, la désignation compléte du type et le code du
produit, tels qu'ils figurent sur la plaque signalétique, doivent étre indiqués sur la page web. Pour le service aprés-vente,
les pieces de rechange et les informations complémentaires, voir le site Internet ,

veuillez prendre contact avec nous.

EL K
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PTC Thermistance et commutateur thermique

" \
| A
" \ \
PTC Thermistance Thermal Switch
Si le moteur est exposé a une charge excessive, la résistance Lorsque le moteur est surchargé, la température du bobinage
interne de la thermistance fixée aux enroulements du moteur dépasse la valeur limite de la classe d'isolation, et I'interrupteur
augmente en raison de I'¢chauffement des enroulements du thermique monté sur le bobinage ouvre le circuit. Dans de
moteur et ouvre le circuit lorsque la valeur limite de la classe nombreuses applications, l'interrupteur thermique peut étre
d'isolation est atteinte. Cela évite d'endommager le bobinage en connecté en série a la bobine du contacteur principal.
coupant off le courant dans les enroulements. Ne peut étre En fonction de I'ouverture de l'interrupteur thermique, le
utilisé qu'avec un circuit électronique. contacteur principal est libéré et le moteur n'est pas endommagé

Anti-Condensation Trou de drainage et réchauffeur

» &b

La condensation de I'eau a I'intérieur du moteur peut se produire
dans les zones a forte

les milieux humides. Pour éviter cela, des chauffages anti-
condensation sont montés sur les bobinages des moteurs pour
maintenir une certaine température.

De plus, des trous de drainage sont ouverts pour empécher
l'accumulation d'eau dans le corps du moteur en cas de condensation
d'eau a l'intérieur du moteur.

I

0
—

Extension de l'arbre du bout d'arbre non moteur et couvercle
anti-pluie (Canopy)

Extension de I'arbre d'extrémité non moteur Canopy couvercle anti-pluie
L'arbre d'extrémité non moteur est utilisé lorsque l'on souhaite 1l est utilisé pour les opérations dans l'environnement extérieur
transférer la puissance du moteur & une deuxiéme charge ou la faire ot le ventilateur du moteur est dirigé vers le haut. Cela empéche

tourner manuellement lorsque le moteur n'est pas sous tension. l'eau de pluie de pénétrer dans le carter du moteur.
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Frein, déblocage manuel, encodeur, ventilateur a
entrainement et antiretour

Frein électromagnétique Déblocage de Frein

Pour chaque taille de moteur, nous avons la possibilité Le déblocage manuel du frein est utilisé pour libérer le
d'utiliser un frein électromagnétique. Des freins de 24 Volt, systeme lorsque l'alimentation est coupée ou que le
230 Volt et 400 Volt DC de 5Nm a 1600Nm peuvent courant n'est pas mis en marche.

également étre utilisés selon les besoins.

Ventilateur a entrainement séparé Ventilateur a entrainement séparé avec codeur
Le ventilateur & entrainement séparé est utilisé en Dans les applications ol un fonctionnement synchrone est souhaité,
particulier dans les applications ot le moteur est entrainé l'application de I'encodeur est utilisée. Le ventilateur du moteur ne peut
par des variateurs de vitesse pour maintenir l'air flow a un pas étre utilisé puisque le codeur est monté sur le couvercle du c6té
niveau constant. opposé a l'entrainement. Pour cette raison, le moteur est refroidi par un

ventilateur a entrainement séparé.

Ventilateur a entrainement séparé avec frein Antiretour

et codeur L'antidévireur est utilisé lorsque le moteur ne doit tourner que
dans un sens et que le moteur ne doit pas tourner dans l'autre
sens. L'option d'antidévireur dans le couvercle du ventilateur
est largement utilisée.

N

Dans les applications ou l'on souhaite a la fois un
fonctionnement avec frein et un fonctionnement synchrone, le
frein, le codeur et les options de ventilateur a entrainement
séparé sont tous montés sur le c6té non moteur du moteur.
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International Services FRANCE Tel: +33 (0) 9721992 57

Yilmaz Réducteur France
3 bis avenue du stade

77400 Lagny sur Marne

E-Mail: contact@yilmazreducteur.fr i
Website: www.@yilmazreducteur.fr






